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1 SANAL GERCEKLIK GOZLUGU TASARIMI VE GERCEKLENMESI
13:30-14:00

Onur Terzioglu

Sanal gergeklik, sanal ve gergegin biitiinlesik bir yapisi olarak tanimlanir. Iki farkli uzay1 bir araya getiren
ve aradaki baglantilar1 saglayan alet ve cihazlara da sanal gerceklik cihazlar1 denmektedir. Giliniimiizde
sanal veya dijital olarak tabir edecegimiz ortamlarin hizli gelisimi, insanlar ile dijital ortamlar arasinda
giiclii baglar olusmasina yol agmistir. Bu baglamda insanin dijital ortami daha kolay kullanabilecegi
cihazlar olan sanal gerceklik cihazlar {izerinde birgok calisma yapilmistir ve bunlarin bir¢ogu devam
etmektedir. Bu calismada sanal gerceklik cihazlarindan biri olan sanal ger¢eklik goézligiiniin ¢aligma
prensibi ve tasarimsal yapisi agiklanmaktadir. Girig boliimiinde sanal gerceklikte islevsel yapisi hakkinda
bilgi verilecektir. Sonrasinda; sanalin gerceklik ile baglantisi, fiziksel ve elektronik yapisi, yazilim ve dijital
ortamin gergeklik ile birlestirilmesi agiklanacaktir. Son olarak tasarlanan sistemin hali hazirda bulunan
sistemler ile karsilastirilmasi avantaj ve dezavantajlar ¢ikartilmasi ile piyasadaki yeri belirlenecektir.

2 COK KATMANLI YAPAY SINIR AGLARI (MLP) VE RADYAL
TABANLI AGLARIN (RBF) EL HAREKETLERINE BAGLI EMG
SINYALLERI KULLANILARAK PERFORMANS KIYASLAMASI

14:00-14:30

Mirvahid Ahmadipour

Kontrol Sistem Teknolojileri, yliksek performansli islemciler ve uzun 6miirlii bataryalarin gelistirilmesiyle
engelli kisiler i¢in farkli yontemlerle protez uzuv tasarimi aragtirmalarda 6nem kazanmaktadir. El, giinliik
hayattaki islevligi nedeniyle bu arastirmalarda 6ne ¢ikan uzuvlardan biridir. Yiiksek hareket serbestligi
saglayan el, coklu eklem ve kaslardan olustugu i¢in klasik kontrol sistemleri yerine insan sinir sistemini
taklit eden yapay sinir aglar1 (YSA) metoduyla modellenmeye daha uygundur.

Bu ¢alismada, protez el tasariminin ilk adimlar1 niteligindeki kol kaslarina bagli elektromiyografik (EMG)
isaretlerin elde edilmesi ve segilen YSA algoritmalariyla sinyallerin siniflandirilmasi gergeklestirilmistir.
Bu smiflandirmayla farkli el ve parmak hareketlerinin tahmini saglanmaktadir. S6z konusu YSA
algoritmalarinin performans ve yeterlikleri sonug boliimiinde degerlendirilmektedir.



3 UCUS SIMULATORLERI ICIN HAREKET ALGI
ALGORITMASI GELISTIRILMESI

14:30-15:00

Numan Sozen

Simiilatorler; sonsuz hareket sigasina sahip, gercek, fiziksel bir hareketi, sinirli bir ¢aligma
uzayida benzetim elde etmek iizere yapilandirildiklarindan, harekette siirekliligi saglamak ve
hissettirmek, simiilasyonda oncelikli amaclardandir. Bu olgu ise hareket algi algoritmasi
tarafindan saglanmaktadir. Yani, ¢alisma uzay1 siirlarinda kalarak sinirsiz uzaydaki hareket
benzetilmelidir. Hareket alg1 yonetimi (“Motion Cueing”) bunu amaglayan ve simiilatorler i¢in bir
yazilim altyapisidir. Bu ¢caligmada, hareket algisinin dogru bir sekilde pilota aksettirilebilmesi igin
kullanilan tam Olgekli simiilatorlerin orta boyutlu tek kisilik bir uygulamasi gerceklenmis ve
bununla ilgili ¢alismalar, denemeler ve en sonunda sonuglar sunulmustur. Kurulan sistemin, klasik
alg1 algoritmalarinin  kalibrasyonunun yapilmasinda ve dogru simiilasyon hareketlerinin
iiretildiginin teyidinde kullanilabilecegi gosterilmistir.

4 MOBIL ROBOT LOKALIZASYONUNA OLASILIKSAL
YAKLASIM

15:00-15:30

Abdurrahman Yilmaz

Lokalizasyon problemi herhangi bir mobil robotun konumunun koordinatlarinin tespit edilmesi
olarak en genel haliyle tanimlanabilir. Bu uygulama dis ¢cevrede ya da kapali alanlarda kesif yapan
robotlara uygulanmasi bakimindan ikiye ayrilir. Robotun harita iizerinde nerede oldugunun
tahmini amacini yerine getirmek amaciyla yapilan tasarimda simulasyon yapildiginda herhangi bir
sorun ile karsilasilmazken gercek uygulamalarda aymi yontem kullanildiginda robotlarin
kayboldugu goriilmektedir. Bu durum sensorlerin kusursuz olmamasi, aktiiatdrlerin birebir
beklenen tahrigi araca verememesi, mekanik kayiplar, ¢evresel etkenler gibi sebeplerden ortaya
cikar. Bu etkiler kesin olarak bilinemeyecegi icin olasiliksal yaklagim ile problemlerin ¢oziimii
yoluna gidilir. Bu ¢alismada iki eksende hareket eden (x-y) bir mobil robota ait deterministik
olmayan hareket ve sensér modellerinin nasil elde edilebilecegi tartisilacaktir. Ardindan elde
edilen modeller kullanilarak, bilinen bir haritada, robotun konumunun degisimi Kalman Filtresi
tabanli lokalizasyon metodu uygulanarak incelenecektir. Olasilik tabanli modelleme sonucunda
elde edilen sonuglarin basarili oldugu gosterilecek ve gelecekte bu alanda ne gibi caligmalar
yapilabilecegi ifade edilecektir.



5 QUADROTORLAR’IN TEMEL VE TEKNIKSEL OZELLIKLERI,
GUNUMUZ VE GELECEKTEKI UYGULAMALARI

15:30-16:00

Ozgiir Altimisik

Quadrotor 4 adet aktuatorle havanin akiskan olmasindan gelen drag kuvvetinin kullanilmasiyla ugan
genellikle kiiciik boyutlu insansiz otonom bir hava aracidir. Yapisinin ufakligi, yapiminin kolay olmasi ve
ayn1 zamanda ciddi bir kontrol mithendisligi ¢aligmasi gerektigi i¢in arastirmacilar bu cihaz {izerinde fazla
miktarda ¢aligma yapmiglardir. Bu sunumda 6ncelikle Quadrotorlarin ugus mekanigi nasil havada kaldiklar
ve temel fiziksel modeli iizerine bilgiler verilecektir. Ardindan en temel 2 kontrol mekanizmasi olan Sliding
Mode Control ve Linearization’dan bahsedilip son bdliimde ise quadrotor’un hobi uygulamalarindan
savunma, dagitim sektoriinde optimizasyonal kullanimi gibi alanlarda gilinlimiiz ve gelecek
uygulamalarindan bahsedilecektir.
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